
Translations:Prothèse de main commandée par des
capteurs musculaires/211/fr
Test

Coller l’électrode sur une partie du bras proche du coude comme indiqué sur la photo

Le bouton du milieu est pour la mise en marche

Presser le bouton le plus près de l'index pour le calibrage, l'index se ferme, contracter le muscle 3 fois à intervalle régulier qui ouvrira le

doigt

Au bout de quelques secondes la main se ferme, en contractant le muscle, la main s'ouvre. Si le muscle est relâché, la main se ferme

Lorsque la main est en position ouvert (muscle contracté), appuyez sur le bouton 3 (le dernier dans l'alignement des 3, opposé au bouton

de calibrage) pour la rotation du pouce

Le bouton du milieu est un Reset

Lorsque la main est en position ouverte, presser le dernier bouton coté petit doigt, il désactive/active les 3 derniers doigts
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