
Translations:Prothèse de main commandée par des
capteurs musculaires/149/fr

1. Percer la poulie : Agrandir 2 trous opposé à 2mm qui permettront de venir visser le pignon

2. Visser la poulie et le pignon ensemble

3. Visser l'ensemble sur le moteur S03N

4. Ajuster le boitier du moteur S03N : Limer ou couper la partie comme indiqué pour permettre l'emplacement du moteur dans la paume

5. Mise en place du moteur :

Pignon vers le haut à l'horizontale, tourner le moteur à la main dans le sens anti-horaire jusqu'à la butée

Tourner le moteur très légèrement en sens horaire pour qu'il ne soit plus en butée

Maintenir l'index ouvert, placer le moteur et les engrenages ensemble

Le câble du moteur doit être dirigé vers le petit doigt en passant sous le moteur

Ranger le câble pour qu'environ 5cm dépasse
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