
Translations:Prothèse de main commandée par des
capteurs musculaires/135/fr

Ajuster les axes de la paume de main avec le foret de 1,8mm

Placer le petit doigt et l'annulaire avec les 2 axes par doigts

Ajuster HbShaftStopperB04 si nécessaire, comme indiqué, insérer et visser pour solidariser les 2 doigts
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