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A et B sont deux WP dont les coordonnées
sont lues dans le fichier fauchage.

R est la position courante du robot

Il faut déterminer si le robot est a droite ou a
X gauche de la ligne AB et a quelle distance d
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(XR - XA) x (YB - YA) - (XB - XA) x (YR - YA) Sid > 0, R est a droite de AB
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