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Les 2 pages suivantes utilisent ce fichier :

Petit bras robotique
Group:ASKnet Open Tech

Métadonnées

Ce fichier contient des informations supplémentaires, probablement ajoutées par I'appareil photo numérique ou le numériseur utilisé pour le créer. Si le fichier a été modifié depuis son état original, certains détails peuvent
ne pas refléter entiérement I'image modifiée.

Fabricant de
. samsung
I'appareil photo
Modelede | g1 Go00F
I'appareil photo
TemPS 1 433.4(0,03030303030303 5)
d'exposition
Ouverture /2,2
Sensibilité ISO | 400
Datedelaprise | yq 1. ier 20194 10:25
originelle
Longueur 248mm
focale
Largeur 5312 px
Hauteur 2988 px
Orientation | Tournée de 90° dans le sens antihoraire
Résolution
. 72 ppp
horizontale
Résolution
72
verticale Ppp
Logiciel utilisé | G9OOFXXS1CQD1
Datede
modificationdu | 28 janvier 2019 4 10:25
fichier
Positionnement <
Yeber Centré
Programme
" Programme normal
d'exposition
Version EXIF | 2.2
Datedela | g vier 20193 10:25
numérisation
1Y
Signification de
Ign;haq:len 2.Cb
composante 8. cr
P 4. N'existe pas
vitesse
d'obturationde | 5,05
I'APEX
Ouverture de
I'APEX 227
Luminance
APEX 037
Correction
d'exposition
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Commentaires
de l'utilisateur

Dateen
fraction de 459
seconde
Date de la prise 459
originelle
Dat'e.de {a 459
numérisation
Version
FlashPix prise | 0100
en charge
Espace SRGB
colorimétrique
Type de R
Capteur de couleur a une puce
capteur
Type descéne | Image photographiée directement
Mod: .
y oce. Automatique
d'exposition
Bal d N
aiance des Automatique
blancs
Longueur
focale pourun | 31 mm
film 35 mm
Type de

capturedela | Standard
scéne

Identifiant
unique de F16QLHFO1VB
I'image
Versionde la
balise GPS 0022
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